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0 Dynamische Programmierung
@ Pascalsches Dreieck
@ Maximal Sum Decreasing Subsequence

David Korzeniewski, Tim Quatmann Datenstrukturen und Algorithmen 10. Juli 2018 2 /10



Pascalsches Dreieck
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Rekursionsgleichung

Cli—1,j=1]+Cli—1,j] ,falls0<j<i
1 , falls j =0 oder j =i

// Berechnet C[n,k] unter der Vorbedingung 0<=k<=n.
int f(int n, int k) {

ie (0ce Q8 fken)¢
refurn Z(n‘7,/“7) +1£("'7/ k)f
Telse {
f'ef(/'n 7 /.
j Dieser Algorithmus benutzt nicht

das Prinzip der dynamischen
Programmierung
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Tim Quatmann
Dieser Algorithmus benutzt nicht 
das Prinzip der dynamischen
Programmierung�
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Rekursionsgleichung

i = Cli—1,j—1]+C[i—1,j] ,falls0<j<i
" 1 , falls j =0 oder j =i

// Berechnet C[n,k] unter der Vorbedingung 0<=k<=n.
int g(int n, int k) {

int CCn#1) TM1] =7,
bor Cint (=2 ; Le=n [LEF)E
tor Gint 527, 3 i i3t+)

¢ [i]T5) = cCinLs-N+E i,
3

Dieser Algorithmus benutzt
} das Prinzip der dynamischen

r e# wrn C Cn] [ K] h Programmierung
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Tim Quatmann
Dieser Algorithmus benutzt 
das Prinzip der dynamischen
Programmierung�
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Rekursionsgleichung

L. Cli—1,j—-1]1+C[i—1,j] ,fallsO0<j<i
C[I’J]:{l[ j=1+Cli-1]] y

, falls j =0 oder j =i

// Berechnet C[n,k] unter der Vorbedingung 0<=k<=n.
int h(int n, int k) {

it CCrm1) =7/
o (122, C e=h, Lh‘)(
Por (y=(-114 500[&”')(
¢Cr]= CLa~T) +CT3],

Dieser Algorithmus benutzt
das Prinzip der dynamischen

F(’|‘ urn C t k:] /' Programmierung
}
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Tim Quatmann
Dieser Algorithmus benutzt 
das Prinzip der dynamischen
Programmierung�
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Maximal Sum Decreasing Subsequence
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Nachster Termin

Nachste Vorlesung

null

Nichste Globaliibung

Dienstag, 17. Juli, 14:15 (Aula 1).
Thema: Klausur vorrechnen
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